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1. Sei V ein K-Vektorraum mit Basis B = (by,...,b,). Zeige, dal die
Koordinatenabbildung (_)p : V' — K, linear und bijektiv ist.

2. Sei V := Rz (d.h. V besteht aus reellen Spaltenvektoren) mit Basis
B = ((1,1,1)%,(1,1,0),(1,0,0)") und sei C' = (e}, ek, e}) die Standardbasis
des R3. (a) Warum ist B eine Basis des R3? (b) Berechne die Basistransfor-
mationsmatrix Ap ¢ und ihre inverse Matrix Acp. (¢) Firv = (1,2,3)" € Ry
berechne (v)p.

3. Seien V := R, und W := Ry mit Standardbasen B von V und C' von W,
und mit Basen B’ = (b}, 0,,5,0)) bzw. C" = (¢}, c,), wobei

1 1 1 1
AR 1 1 0 , ({1 [0
=] ] 0_(<1),(1)).
1 0 0

Sei h: Ry — Ry, (21, 29, 3, 24) — (z1+ 22+ 23, 3x3+4x4). (a) Man berechne
Ap.prcr. (b) Man berechne App/. (¢) Man berechne Ap p.

4. Voraussetzungen wie im Beispiel 3. Man bestimme: (a) Ap.5 ¢, (b) An.p .o,
(¢) Anpcr-

5. Seien V und W K-Vektorrdume mit B = (by,...,b,) Basis von V und
C =(c,...,c,) Basis von W. Definiere

fiV—)W,U:)\lbl+"'+)\nbnl—>f(v) ::)\101+-~-+)\ncn.

Zeige: f ist ein Isomorphismus.

6. Sei V ein K-Vektorraum mit Basen B = (by,...,b,) und C' = (cq,...,¢,).
Zeige: Agc = I (n x n Einheitsmatrix) genau dann, wenn B = C.



