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Grundebene eingeschlossen ist.
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Notation

Für zwei Vektoren a = (a1, . . . , an), b = (b1, . . . , bn) in Rn sei
definiert:

a ≤ b :⇐⇒ a1 ≤ b1,

a2 ≤ b2,

. . . ,

an ≤ bn.
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Die Zahl

|[a, b]| :=
n

∏

k=1

(bk − ak)

heißt Inhalt von [a, b].
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(2) Eine Zerlegung von [a, b] ist ein n-Tupel Z = (Z1, . . . , Zn),
wobei jedes Zi eine Zerlegung von [ai, bi] ⊆ R im Sinn von
Def. 12 ist, also etwa Zi = (xi,0, xi,1, . . . , xi,ki

) ∈ Rki+1 mit

ai = xi,0 < xi,1 < · · · < xi,ki
= bi.
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Setze I := {1, . . . , k1} × {1, . . . , k2} × · · · × {1, . . . , kn}.
Dann heißt

Ki :=













x1,i1−1
...

xn,in−1






,







x1,i1−1
...

xn,in












⊆ Rn

das Kästchen von Z zum Index i = (i1, . . . , in) ∈ I.
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In diesem Fall heißt
∫

[a,b]
f(x)dx := s

das Integral von f über den Bereich [a, b].




